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Wyznaczyć wykres momentów zginających 
w ramie metodą przemieszczeń.  
 EJ = const. 

 
 

UWAGA! 
Proszę zwrócić uwagę na stan „P”!   
 

 

Rozwiązanie: 

SGN=2                

Układ podstawowy: 

 

Układ równań kanonicznych:  
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Stan 11 =ϕ : Stan 12 =u : 

 

 

 

 

 

 

 

 

Stan „P”: 
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Ostateczny wykres momentów zginających: 
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Sprawdzenie kinematyczne: 
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