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1

Wyznaczyć max moment zginający w ramie (metodą sił). Wykonać sprawdzenie kinematyczne: 
 
Schemat ramy: 

EI=const 
SSN=1 
k=EI/16 

 
 
 
 
 
 
 
Układ podstawowy:                 Układ równań kanonicznych: 

01P111 =+⋅ δδ X  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Stan X1=1: 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
Stan „P”: 
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Wyznaczenie ekstremum M(x): 
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Sprawdzenie kinematyczne: 
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